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1.1 Guia de instalacién

Antes de utilizar este software durante un VFD, prepare bien para los siguientes equipos: una
pantalla VFD de Delta, un

interfaz para la conversion de RS485/232/USB, un cable de conexiéon RS485 (RJ11 o RJ45) y
uno o RS232

Cable de conexién USB.

1,2 A partir de preparacion

1.2.1 Configuracion del sistema

PC/Laptop RS232 cable IFDSS00 Power suppl NVFEFD

RS4S8S5 cable (RJO1)
1.2.2 Aplicable VFD modelos
VFD-B, VFD-F, VFD-M, VFD-S, VFD-E, VFD-L (0.25HP-2HP) y VFD VE-
1.2.3 Otros equipos necesarios
Por favor, utilice el conector RJ11 para los modelos de VFD-B, VFD-F, VFD-M, VFD-S, VFD-L
(0.25HP-2HP) y
VFD-VE, y el uso conector RJ45 para el modelo de VFD-E.

RJ11

61

1: reserved 2: GND 3: SG-

4. SG+ 5: reserved 6: reserved

RJ45

1: reserved 2:

5: SG+ 6:

7:8:

reserved 3: GND
4:; SG- reserved
reserved reserved

O puede seleccionar un enlace USB de un PC a través de un convertidor de comunicacion que
se utiliza generalmente para conectar

RS485 a USB.

1.2.4 Instalacion

Paso 1. Descargue el archivo de instalacion desde el sitio web: www.tecnocalubert.com

Paso 2. Por favor ejecute el archivo de instalacion

=




Paso 3. Deteccién de sistemas de informacion

InstallShield Wizard

@ WEDSoft 5etup 1z prepanng the [nstallS hield 'wizard which will guide

woul through the program setup process. Please wait,

Checking \Windows[R1 Installer Yerzion
EEENEENENEEREER

Paso 4. Se trata de un cuadro de dialogo de bienvenida, haga clic para continuar este proceso

Welcome to the InstallShield Wizard for
VFDSoft

The InstaliShield(R) Wizard will install VFDSoft on your
computer, To continue, click Next.

WARNING: This program is protected by copyright law and
international treaties.

[ Mexts [ Canicel ]

Paso 5. Si desea cambiar de destino la instalacion de la carpeta, por favor haga clic y

mueval G|

con el paso 6, o recibir el valor por defecto continuacion, haga clic y saltar al paso 7.

Destination Folder
Click Mext to install to this folder, or dick Change to install to a different folder.

E"" =y Install VFDSoft to:
¥ ! C:'Program Files\Delta\AC Motor Drive\VFDSofth

< Back I mext > | |_ Cancel
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Paso 6. Por favor, seleccione una carpeta de destino de acuerdo con sus preferencias

i YEDSoft - InstallShicld Wizard

Change Current Destination Folder
Browse to the destination folder.

Look in:

=5 VFDSoft vl o
Folder name:
|c‘ \Program Files'Delta}aAC Motor Drive\VFDSoft\

Paso 7. Listo para instalar, haga clic para continuar si todos los ajustes estan

Install

1% YEDSoft - InstallShield Wizard

Ready to Install the Program

The wizard is ready to begin installaton

If you want to review or change any of your installation settings, dick Back. Click Cancel to-
exit the wizard.

Current Settings:

Setup Type:

Destination Folder:

C:\Program Files\Delta\AC Motor Drive}VFDSoft|
User Information:

Name:

Company

[ <Bede | sl [ concel ]

Paso 8. Instalacion

1%, YEDSoft - InstallShield Wizard

Installing VFDSoft

The program features you selected are being installed.

G|  Pleass wait while the InstallShield Wizard installs VFDSoft. This may taks
several minutes,

Status:

[ ]

[ el |

. Einih

Paso 9. Instalacién completa, por favor haga clic para poner fin a este programal

{&. YEDSoft - InstallShield Wizard &

InstallShield Wizard Completed

The Instalishield Wizard has successfully instalied YFDSoft,
Click Finish to exit the wizard,

Finish
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1.2.5 Desinstalacion del softyvare
1. Abrir el archivo ejecutableiﬁ’! Hisiol]

[E—

(5 Tendtmers crfasianclre >
U aaobs ot 0

GDE womm

. . . Yex
2. Si usted realmente desea desinstalar, haga cI|c

B
H

8
|
Rh
®

Aie you sure you want o uninstal this product?

Yes Mo

3. Desinstalacion

Pleaze wait while Windows configures VFDSoft

Gathering requirsd information...

[ ] cancel |

Por favor, haga doble clic en el archivo ejecutable en el escritorio para iniciar

=

¥EFDZoft 1.10

O empiezan desde la parte inferior izquierda del menu del sistema

B Acessoes
2 o ceszares

3 e

@ mternet Explorer

S outookoress

() Corel Graphics Sute 11

53 eka T v1.05.70 (Buid 1.066)
Do smrovon s ndotots | 2 dtasn

(3 orecisorTs

3 Mmoot ofice

= sneit7

& Tedkor-1.08

=

U acrobat Dister 7.0
7 Adobe Acrobat 7.0 Standerd
3B s tessenger 7.0

*[fS oers

oo | E S| 5428 vom
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2.1.1 Apertura del software
Entrando en el archivo de inicializacion después de hacer clic en el archivo ejecutable

iPtofessionallNCIMOToT R e

05 Language - Englizh [United States] Loading ...

preferencias

Chinese (tradiions])
Chinsce(simplitisd)

Off Line

Drive:
Version:
KkW(Hp):

Rated Voltage:
Rated Current:

ftj

BrofessionalfACIVIOI ORI VE]

History Message:

| ott-im !t e e

2.2 Funciones del software resumen

Fie Drive Dinguostic Options Help

2 0358 ysrd P EB

Quick Setup Paramster  Advance Keypad

ComSetup Esit

@

Off Line

Drive:
Version:
KW(Hp):

Rated Voltage:
Rated Current:

History Message:

Off- Line ) o ) e
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2.2.1 Funciones de mesa
File Duve Diagnostic Options  Help

Archivo: aqui se puede salvar el medio ambiente de funcionamiento
= Cipen

Q Bave
Exit

Unidad: se puede utilizar para la configuracion de la comunicacion, el control de parametros de
configuracion, rapida y otros
funciones avanzadas
| Digivee
Com Setup
Parameter
Chick Betop
Advance

Diagnéstico: tiene las funciones de teclado en linea, registros de tendencias, el seguimiento
instantaneo, el control PID
y medicién automatica de los parametros del motor

Kevpad,

Trend

Momitor

FID Conteol
Luto Tundng

Opciones: configuracién multi-idioma

Chirese(trad itinnal)
Chingse(simplified )

|| v - English

Ayuda: que le ayudara a obtener informacion sobre manuales de software, manual y el
software VFD
anuncio

Software nwr manual - b

? Lhout..,
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2.2.2 Herramientas de introduccion

2 0Ed »e 9 1N

Com Setup Open Save Exit Quick Setup. Parameter  Adwance Kevpad Trend Maoritar

Caom Setup

Open

: Para PC para configurar la conexién de comunicacion VFD

: Abrir el archivo del proyecto

@

Save

't

E it

: Guardar archivo de proyecto

: Salir de este software

X7

Huck Selup - Establece algunas funciones basicas para VFD

$Eme
si?mr
Parameter

: Se puede escribir y leer los parametros de VFD

advance - Tiene funciones avanzadas de comunicacion

A
ars
&

k=pad - Tiene la funcion de operar digital en linea

: ¢, Se puede vigilar y registrar el estado de trabajo de diferentes VFD

by

Maritar

: Para controlar el estado de trabajo VFD en forma de metros

2.2.3 Historia mensaje
Para mostrar las paginas de la historia del software y el estado de VFD

History Message:

2006/12/15 F2F 01:21:32 > Setup the Com port and protacal ~
2006/12¢15 F4F 01:21:50 > GFF : Ground Fault
2006/12¢15 F4F 01:21:50 > GFF : Ground fault
2006/12¢15 F4F 01:21:50 > GFF : Ground Fault

ASCII 9600 =7, N, 2 »

2.3 Conexién de cable de comunicacion

Paso 1, haga doble clic en el icono o para entrar en la configuracion de comunicacién cuadro
de didlogo

=

(=5 @

Com Setup Off Line
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Communication Setup ﬁl

1 Please make sure the communication cable is already
= connected to PC.

2 Please select the com port and Protocol.
| -

Com Fort Frotocol

& Manual " Auto Detect

E - gASCII - i]EiEEIIZI vi i? v} M vi 2 - [
| Success [ Fail Test
3 Accept the setting and go on line.
=

Paso 2, para establecer segun la indicacién que mostré en el cuadro de dialogo
Paso 3, usted puede seleccionar de forma manual o auto-detectar la forma de establecer

parametros de comunicacion y, a continuacion, haga clic en
Test '

a. Siselecciona modo manual que haré la prueba de cable de conexién sélo en la
comunicacion se indicaba parametros

b. Si selecciona autodetectar entonces se realizan los exadmenes de la comunicacion
como bramando

[E Baud rate 3500
J*Q Modbus A5CI mode, pratocal <8, K1 >
r —

Paso 4, seleccione el puerto de la computadora de comunicacion adecuadas. Si la seleccién es
erroneo, aparecera la siguiente mensaje falso
I

Communication Setup =i

1 Please make sure the communication cable is already
= connecied to PC

Q Com port dossn't sxist! Please make sure.  fFETIED

2 Pl oK I
-
— Eorm Porf= 1~ Frotocal
1+ Manual " Auto Detect
g =l Jeson =] [seon =] [F =N =12 =]
Success  (Fall

Accept the setting and go on line.
3.Qp..,g.g v ce |‘

Paso 5: Si la comunicacién de conexion tiene éxito, aparecera el siguiente mensaje
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1 Please make sure the cormmunication cabls is already
= connecied fo PC.

Communication Setup [

RJ11 or RJ5
JACK

@ Communication Aubo-Detect success 1| MVETIET

2 " Ples oK i

i~ Com Port =] — Fratozol

© Manual = Auto Detect

SN ) 1R PTETING | SO (W A | | 2 |
& Success ) Fail

Accept the setting and go on line =
3 . b g and g e ‘

Paso 6: Si falla la comunicacion de conexidn, aparecera el siguiente mensaje. A continuacion,
compruebe si el puerto de comunicacion, los parametros de comunicacion y hardware de
conexion estan bien.

Communication Sctup x|

1 Pleass rake sure the communication cable is already
= connected to PC

& Can not detect any driver 11 |5 converter

D Fleass: =

7~ Eom Part = Protocol
—‘ " Manual i+ Auto Detect

e | | e o e | s |
Crsucesss @ Fa

A t the setti d go on line, e
‘3- ccept the setting and go on line, . ol ‘

Paso 7: Cuando la conexion tiene éxito por favor vaya al paso 3. Haga clic en él aparecera un
cuadro de didlogo como este %

@ Do o want b, O = Line now
ves | ho

Paso 8, seleccione Si para introducir la ventana de conexién. A continuacién podra ver la luz
superior izquierda, VFD especificaciones basicas y fotos.

o ko Pl e || Wt T
on Lino

Orive: o8

Varsion: 408

KWHp): 45 (80)

Rated Voltage: 460V
Reted Current: 1A

L

Trscusam <>
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Rapida instalacion 2,4
Por favor, seleccione Configuracion rapida para establecer los pardmetros basicos de VFD

) §
‘ o &8 -

Cam Setup Open Save Exit Q\ic\k__ﬁdfup Parameter  Advance Keypad Trend Manitar

1. Por favor seleccione el modo de cargar los parametros ya sea de archivo o de la
comunicacién. Le aconsejamos primero
para seleccionar el segundo.

Source of Parameter Setlings

: Load parameter Settings from project (file) @

@ Load parameter Settings from drive {communication) oK.

2. Por favor, a'lustes béasicos de acuerdo con el Paso 1, Paso 2, las etapas 3y 4
Quick Setup 5

Step1 |Step2 | Step 3 | Step 4 |

User Parameters & Motor Parameters

e e J ey e Tyt e value (D] =

02-08 Special Display [o0: A displays output current of AC drive =
[Notel Displaythe iser-rnfined it where onit = Hx Prons

02-10 User Defined Coeficient 100

L) The coefficient K determines the multiplying factor for the user-defined unit The disples value is calculated as follows
Displag waliis = AP RERIsn R K

07-02 Full-lasd Current of Motor 100 &

{0} This parameter sets the Creguency Command Sauce of the AC drive output curent in order to prevent the matar fiom
~ verhasting

07-03 Nu-lusd Currsat uf ot f30 &

-1 The rated current of the AC drive is regarded as 100%. Motor sefting of no-load current will effect the slip compensation. The
= setting valus must be less than motor rated currsnt setting Pr. 7-00

—

This parameter sets the number of motor poles (mustbe an even number

Mext Step = ‘

Step1 Step2 |Step3 | stepa |

Basic Parameters

01-00 Meximum Outout Frequency: (6000 He | \//F Curve 000 % E000 %
01-01 Maximum Woltage Frequency [B0.00  Hz s Oipi Frpepeney m s
oltage |, ver imi Upper Limit

01-02 Mesxdimum Output Voltage 2200 W i

Maximum
01-03 Mid-Point Frequency 150 e 2200 Voot

Vottage
01-04 Mick-Point Valiags 55w
01-05 Minimum Output Freguency 150 Hz IS Mid-point

5 - Voltage
01-05 Minimum Outputoltage 55 v The timit of
Output L
01-07 UpperBound of Output Freq.  [50.00 % / Frequency Frequency
01-08 Lower Bound of Output Freg.  [0.00 % 555, e ——— Masimum Voltage  Masimum
= Volage it P Frequen output

70 The UpperiLower Limits are to pravent Fren. (Base Froquency)  Frequenex

operation errors and machine damage

150 Hz [150 H: 000 Hz G000 He

01-09 Accelsration Timel (Tacesi1) [100 sec

01-10 Deceleration Tims1 (Tdecel 13[100  sec

<= EEu:kStEp} Next Step -?' o 0K 1

Quick Setup [E3]
Step1 | Step2 Step3 |Step4 |
Operation Method Parameters

02-00 Source of Frequency Command [00: via keypad

=

This paramster sets the Frequency Cammand Source of the AC drive

02-01 Source of Operation Command [00: Cortralled by digital keypad i

“hen the AC drive s cantralled by an exernal source. please refer to parameter groupd for detailsd explanations an related
parameter settings.

02-02 Stap Method |00: STOPramp 1o stop; EF.coastto stop |
Frequency Frequency
The parameter defermines output e
how the meter is stopped frequency frequency
when the AC drive receives iotar
awalid stop command speed i
[Note]
The motor stap method is usually
cetermined by the characteristics of the Time Time
motor load and frequency of stops e STops accorang iq s Tree run to top |
operation decel erationtime'  operation
Command  RUN siep Commana  RUN stor

rampto stop and free run to stop

4 Back ‘Slep| Mot Stop = | 0K




Quick Setp
Step1 | Step2 | Step 3 (Siepd |
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Output & Input Function Parameters

E5]

Output  Input |

04-00 Multi-Function Intput Terminal 1
0401 Muli-Function Intput Terminal 2
0402 tulti-Function Infput Terminal 3
- 04-03 Multi-Function Infput Terminal 4
04-04 Multi-Function Infaut Terminal 5
0405 Muli-Function Infput Terminal &
D408 tulti-Function Intput Terminal 7
- 04-07 Multi-Function Infput Terminal &

[01: Multi-speed terinl 1

|02: Multi-speed terminal 2

|03 Multi-speed terminsl 3

[04: Muli-speed terminal 4

|05: Reset (1.0)

[07: JOG operation(JOG)

|00 o Function

[00: No Function

LelleflalelLeflellfl |

Relay & Digital Quitput Terminals Digital Intput Terminals

4~ BackStep Ok

3. Cuando todos los ajustes completado, haga clic para escribir en los parametros.

‘_ o Ok

2)

Do vau want wriks these settings bo drive

a5 | hg. i

2.5 Pardmetros de gestion

¥ (4 T

Quick Setup %r@e@r

T ¥

Open Save Exit

s EDS

Keypad Trend Moritar

Com Setup Advance

1. Por favor seleccione el modo de cargar los parametros de VFD ya sea de archivo o de
la comunicacion.

Eflparameter Management | Il
Fils: Drive Table ==

- = =
n ‘f@ ¥ £ &£

o Eait NfezdFie Reagfive wite Seleet  Witeal

=lsix

Compare ‘ Pirt

Folder | Parameter |

=45 My Computer

=4 (8] B4 Floppw
= [C) ENG System
= (D:] ENG BACKUR
[E:] ENG DATA
{F:) Compact Disc
16:) Local Disk
[H:] CHH DATA
(12} CHH BACKUP
F-E W) 0s1022_m
= [K) Local Disk

Uo0el

Hame Sk

| I E
comdata.tit 1K

EF ] it |

| on-Line ‘ 12}11{2006 6:05:10 FH
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2. A continuacioén se presenta la ventana de lectura de los parametros durante la carga de
la comunicacio

@parameter Management
e

1| Valor predeterminado__ | ! Maximo alcance
Parametro de comunicacionfy - H—+ % ———' —fpF————————

| errm—: ot i
| dlreCCIOnD‘::,Vepa,_,m;xl‘[ | Fizad Fil Readeivle w.: S.E\E-:A Imezcornente datos : /I_ - e _I
T T T TR T T o\ v RewuGamens wA\ | Maximo alcance |
— somparameiecie-Rarameleia— Version: \ 4.08 Rated Voltage: 460V |
I & Racie Parameiers KW(HR): 45 (80
I Parametros No. | pr.no | moeus Wscription : ] [Data  [Default [rin [man [ aceriboWE -
I . b y— e o R e e e
Moo initiesie Ea— 3 o \
—_————— Sroor oo e — — Lo | sio oo oo mwms meeqy— — Sl — — — — — -
| - o02H patemety |- o o ° 10 ircab) I
I Nombre del5 oo woo s U Nid a0l ) : . wisl YA S€A que se puede I
A [Hlooos!  |ooo L_Peading parameters frgm YVFO-B o 14 Wntabt i
| parametro Dlooos| oo @ Frocess Pr2-12: Camb of MFC, AFC D01 160,00 ||Fniaby leer y escribir |
_____ - = 000 55 Reatdae — — — M
Dlecor 000 0 65535 Wit able:
[Tooos | oS Passwerd setting T T o 65535 wiritable:
[oo-0s  000sH  Control methods [} 0 [} 3 Wit able:
oot |oooaH  Reserved o o o 1 Read-Criy
[ Jestrr [wwets | Basic Parameters o ey Freeey s o Free
oo [oiooH  Macoutpt freq He 0.0 £0.00 50.00 400,00 vritable
o1 [0101H  Maxvolk freq H &0.00 £0.00 010 40000 Writable
Doroz |10z maxoutact valt v 440.0 440.0 02 sio0 viritable:
Clot-03 0103 Midpointfreq He 050 0.50 010 40000 Wiritable
[Toros o104 vickpoint volt v 3.4 3.4 02 sioo viritable:
ot-os (0100 Minoutput freq He 050 050 010 0000 Writable
[Doros 0108 in output valt v 3.4 3.4 0.2 sio.0 viritable:
lot-07 0107 Upper bound freq % 100 100 1 120 Wit able:
[Josos  [0108H  Lower bound freq * 0 0 ) 100 wiritable: &
)
i B

3. Al leer completado aparecera la siguiente ventana. Los parametros se clasifican de
acuerdo con diferentes grupos parametro que aparece a la izquierda de la ventana.
Sus datos se muestran en derecha. Nota: Todas las series tienen VFD clasificacion por

= ru: 0s de : arametros, excepto VFD-M.
#parameter Management I {=ixl

Filz Grive Table

FieadFil  Fled Dive iwille Select  Wile Al Gompare

Pint

Exit
Foider  Parameter |
E_é e Drive: VEDB  Rated Cument 917
B User parameters Parameters Version:  4.08 Rated Voltage: 460V
B3 Basic Parameters W Hp) 45 (80)
LB Oy
By ‘Dulu‘u; FW‘E“D;F’E'EW‘E[EW Pr.No  |[MODBUS |Description | umit |pata |Defaule  [min |Max [attribute | -
[ pam s Bl [ e wwn s parameters s e s e
£ By Protection Parameters. Cloo-oo ooooH Identity code 29 0 o 65535 Read-Cnly
B3 Motor Farameters oot [oootH  Rated cunent 910 0o 0o 65535 Read-Crly
= i [Clooce 0002 parameter reset 0 0 0 1 ikabe
B PID Contral Parameters o003 (0003 Startup display 0 0 0 4 Wit able:
ik Fan Pump Contral Parameters Coo-0s  0004H  Mulki-Func displ o 0 o 14 it able:
B3 Fie Cooos  |o005H  User-defined K 1.00 100 0.01 16000 Wiritable
Oooos  |oo0sH  Software version .08 4.08 0.00 65535 Read-Crly
Oooor (0007 Password decade 0 o 0 65535 writable
ooz |0008H  Passuword setting a 0 o 65535 ritable
Cloo0os 00054 Control methods [ o o 3 ritable:
ootn  [000AH  Reserved o [ o 1 Read-Crly
R e — ek vk vl e woes ok
Hloron (01004 Maxoutput freq re 6000 6000 S0.0D 40000 tritable
oot [ot0tH  maxvolfreq He &0.00 50,00 o0 40000 writable
ooz (ot02H  Maxautput valt [ 4400 440.0 0z st0.0 writable:
o0z (01034 Midkpoinkfreq He 0.50 050 o0 40000 ritable
Dloros  lotoa mickpoint volt v 2.4 34 0z sino writable
loros  [oiosn minoutput freq He .50 050 10 w0000 writable
Coros  (o10sH  win octput volt W a4 34 0z st writable
[Tlo1-07 01074 | Upper bound freq % 100 100 1 120 it able:
gmrna 0108H  Lower bound freq % o o o 100 it able: F
=

| B el

4. Seleccione un grupo de la izquierda y luego sélo los parametros adecuados se
mostraran de la siguiente manera.
]

= <
‘ = B & 5 ‘
e Eui FosdFie  Reod Dive witeSeloct Wit al  Compare Pint
Folder | Parameter |
=B Duive [VFDB |

B o Barameters: Drive: VDB Rated Coment: Q14

B User parameteis Parameters Verston: 400 Rated Voltage: 460V

B Basic Parameters W) 45 (50)

3 Operation method Parameters

53 Dutout Fncion Prameters Pr.No |MODBUS |Description [unit [Data  |Default |min [mas [Attribute |

= s o Clooon  oooon  tdentey code £ o o e5535  Read-Only

B Dot Eixomoion, [lonnt  aantH Reberd corent s an nn FEEAS Rend-orly

B Mutwr Parameters Cuwuz wwuzn perameter reser u u m w writable

) g S Clonos  0003H  start-un disclay o o o 4 witable

BB FID Control Parometers [Joo-0+  ooo#n  puki-Func displ o o o 1+ writable

B3 Fan Pump Control Parameters Clooos  ooosn  user-demedk L.o0 Lon 0.01 16000 writable

12 Fie Dlloocs  ooosm  suftwars versins .00 +.om .00 65335 Real-ouly

Dloo07 oo password decode o o o 5535 writable
Dlonos  oooen  nassword sctting o o o emsas okl
Cloo0s  0009H  Control methods o o o a writable
Dooso oo | Racarved a o o 1 Rasd-only

on ine 1241142008 6108116 1



CR|UBERT=.

5. Por favor seleccione. Or.xls txt Si los parametros de los archivos cargados. Le
aconsejamos que cargarlos desde comunicacion si es la primera vez que utiliza ningin
archivo de parametros.

(T zZl=
Look in: [ =2 ENG System [C:] =] = =% ER-
1 wInnT
comdata
" Documents and Settings
Filz name: [ =1 Open
Filos of type [T ent Filesi.t) =1 Cancel
. )

A continuacion se muestra la ventana que se cargan los parametros de archivo de formulario.
Por lo que su forma de mostrar es diferente con carga de la comunicacion en la parte derecha
de la ventana.

ST
i e Tate
~ B o =
8 | 5 P S =
e i /s sbeot Vet e
o
& Drive: VFD.B Rated Current:  91A°
= Vorsion: 408 Rated Voltage: 450V
Y W Hp): 45(60)
=
rr.no_[roDRUS [Descrt o
2 | C
B o P
el =
=
B
&
B 0
@ e a
=
=
=
E}
=
g
=
g
=
h%
5
=
=
=
oy ﬂ

(312007 51922 30

6. Sidesea madificar los parametros de hacer doble clic en los pardmetros que aparecen
en la izquierda de la diagrama

#3 Input ¥aloe

01-00: Max output freq (50.00 - 800.00 )

Input VValus e @

Al modificar terminado, el marco cuadrado izquierda serd marcada. Ahora los parametros no
son realmente escritas en VFD.

D:l-DCI 01004 | Max output freg Hz 60,00 60.00 50,00 400,00 Witable

Si usted desea escribir los pardmetros modificados en VFD por favor seleccione el icono o.

a. Si selecciona escribir seleccionar sélo a escribir en los parametros modificados

5 Write Check B

Pr.lio |MODBUS |Description |unit  |Data |Defauit | Min | Max |

4l o003 |ooozH Start-up display 0 0 [ 5
00-04 0004H User display i) i) 0 11
00-08 | DODEH Password disable | o o o \agsg
00-10 | OO0AH Sensorless mode o o o Ik
100 [D100H Max output freg Hz &0.00 &0.00 50,00 600,00
03 |0103H Mid-peint freg Hz 1,50 1,50 0,10 £00.00
104 [D1DaH Mid-point volt W 0.0 10,0 0.1 255.0
01-05 | D105H Min output freg [z 1.50 1.50 0,10 | 600,00
07-01 |0701H Mo-oad current [a 0.6 [o:6 0.0 |15
07-02  0702H Torgue compens, 0.0 0.0 0.0 10.0
07-03  10703H Slip compens. 10.00 0.00 0.00 10.00
07-04 0709 Auto-turing o o o |2

Hint: The red colorfont of parameter(s) means that can't be setin runaning.

Write: : 7

St 8| oK Cancel
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b: Si selecciona escribir todos, todos los parametros se escribir4 en pantalla VFD, no
@

importa si tienen cualquier cambio o no. Haga clic para confirmar. o«

ofirmi =

@ D you want ko write the parameter(s] o drive 7

Ves o |

Escribir situaciéon es similar a esto

% Write Check

| Pr. No ‘ MODBUS ‘ Description | Unit ‘ Data i Max
00-03  0003H Start-up display 1o io 2] 5
004 0004 Userdiplay 0 0 0 |11
0-05  000BH Password disable | o i 0 13900
0-10 | 000AH Sengoriess mode | ] .0 o | 1
100 0100H Max output freg .Hz 60:00 :SD.DD 50.00 :SDD‘E‘U
1-03° |0103H Mid-point freg .Hz 1.50 | 1.50 0.10 .SOD‘BL‘
1-04 01045 Mid-point volt W .0 | 10.0 0.1 ¥ 255‘.0
01-05 01054 Min output freq .Hz 1,50 | 1.50 0.10 :EDD‘DEI
n?—ul 0701H Mo-osd current A 0.6 0.6 0.0 1.5
nmz 0702H Torque compens. | 0.0 :l].l] 0.0 .1I:|.ﬂ
07ﬂ3 0703H Slip compens. | 0.00 :0.00 0.00 .10.00
El7{'4 07044 Auto-tuning | 1] _0 a 2
Hint:  The red color font of parameter(s) means that can't be setin running
Write: Pr.07-01 MNo-load current @ \@
sen: [ HNNNNNNNNNNNNENN oo

Leer los parametros de nuevo el fin de actualizar el contenido de los parametros que mostraron
en la ventana

Eeading Parameiers

Beading parameters from %FD-E ...
E‘; Frocess Pr07-02; Torgque compeans,

7. Almacenamiento de archivos
Se pueden guardar como formato de texto o en formato Excel
=77 RelFile FormatForm ]

Selecet File Fermat

0 *T Farmat
i | EXCEL Format @

Ok

= [ 5 e =

Puede ser rectificada y editar directamente después de ser salvado, no importa en formato
texto o en formato Excel.
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8. Lafuncidén de la comparacién de los parametros
No importa la comparacién de un archivo a otro o la comparacion de una unidad a un
archivo, por fin la lista
establecimiento de parametros que tienen valores diferentes.
a. Seleccione la comparacion de tipo

Sclect Compare Kind

Comparison Type: Drive vs. File

| Tabel Source | Drive Series |Version |Rated Current | Rated Voltage [kw(Hp) |
[arve Vs 405 o 60 5(60)
[ et s acs sua seov s s0)

PiNo [10DBUS |
0300 ozon
0300 os0n

Unt_ |Data  [Defaut |Min  |Max |Attribute Note |
: s o = vintable
s s o = wntable | Fie

0605 DsvsH
o605 DsvsH

s 0 o 65535 ReadOnly Dive

el [ o 65535 Read-Orly Fie

06-10  0S0AH | Srdrecent fault 13 o o 65535 ReadOnly | Drve
06-10  D80AH  3rdrecent fault s o o 65535 ReadOrly Fie

On-Line 200777124 T4 08:59:58

9. O también puede ejecutar las funciones de la caida de arriba hacia abajo elemento de menu
Fil: Drive Table

2 6 teclado en linea _ _ -
2L 3,y s (% .

Com Setup Open Save Exit Quick Setup  Parameter  Advance \ Kevpad Trend Monitar

Usted puede utilizar el teclado en linea para controlar la unidad, ajustar su velocidad, controlar su estado y ha escrito o
leido parametros. Si desea utilizar el teclado en linea para ajustar la velocidad y la unidad para iniciar o detener,
entonces por favor, defina los parametros de la fuente de frecuencia de mando y comando operativo de software a ser
controlado porcomunicacion.

VFD series Frequency Command Source Operating Command Source
VFD-B 02-00=04 or 05 02-01=03 or 04

VFD-F 02-00=04 02-01=03 or 04

VFD-S 2-00=04 or 05 2-01=03 or 04

VFD-M P00=03 P01=03 or 04

VFD-E 02.00=03 02.01=03 or 04

VED-VE 00-20=1 00-21=2

(B

RUN 106 10 RE

v e Py

<
Pulse PROG / DATA para establecer los parametros
Inpat Yalae (3]

01-00: Max cutput freq (50.00 - 600.00 )

e
[
Input Value [EEE H= Q%?
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Después de la seleccion de un parametro, haga clic en el doble de su valor, y entonces usted
puede modificar.

2.7 Tendencia registro

2.7.1 Registro tendencia de inicio

5 B S e ] gE) [
B3 H (8 [ S i ) =
Com Setup Open Save Exit Quick Setup  Parameter Adwance Keypad \Tremy 4 onitar

Drive: VED-M Rated Current:  2.5A 7 @ =l %)
[ — Rated Voltage: 230V L il Ci] i 1
Start, | Version: 3.03 KW(Hp): 0.4(05) SaveData LosdData  SavePIC Piint Keypad Esit
7 A
Clear up
cF )
Option Zoemn
Cursor Reset
P
Zoom Out
Down
EE o
[Tiend ] stans |
Channel Status Channel Select
Channel Value Logic Status : :
— |BIRUN/STOPICnd)  BEPWD/REV(Cd) BRI ch [Freauency command F: ~| BB s [Dupavekage E =]
L2AUN/STOPIStel I FWD/REVISts) h2| Ch [Butput Frequency H = 8| ChB [ Step Humber of MutiStep Spe + |
Record CuisorNO:
i I ch [oupu Curent & | Ch7| Ch7 [Value of Exterral Trigger. v
ot
JB Ch¢ [DCBUS Voliage U ~| ChB| Ch8. [The Correspondent Valus of P |

Tienes que hacer clic para empezar a registrar los datos de tendencia.
=l

Start
Tras mostrar el estado real de grabacion

Bl Trend

File

=
Start

Option

A
A

Cursor

[ec]
EES [ )E,i’ Total NO 6080

cope  Tools
Drive: VFD-M Rated Current: 2.5

Rated Voltage: 230V

Version: 3.03 KWI[Hp): 0.4(05)

HEL © 70

8
| \| Las ondas pueden ser

SaveData LoadData  SaveFIC Piirt Keypad Exit |

Record Cursor NO 5531

[ \/[\7 200612/7 T 02:22:29

I S

Aqui puede seleccionar el
canal es necesatrio,

con una seleccion maximo de
8 canales

mChs|[74.3 BIRUN/STOPCmd) H B PWD/REV(Cd) H
LIRUN/STORS) H EFWD/REVISt) H

Cha| Ch2 [Dutput Frequency H: R4l

—_—
B ch3 {Ouput Curent & =l Ch7| Chy

—_—
| DC-BUS Yoltage U: L The Ct
B chd | Che| Che |

or encima de los datos
muestra el nimero actual
y muestra el nimero total
bramando.

spondent Value of P+

|| ampliadas o reducidas
AN T
e |
i 30!
| | Zunm\nl
= S | ;\fl
Mueva el cursor para mostrary | %!
los valores actuales - I ;:)l
|
Zc.;iirt
s /
w41 142246 14225 \ﬁniﬂ
G5/ 14:
I 2
- |
Chagnel Select
Logic Status
BB Ch1 | Frequency command F: B8 chs |Output Voltage E: S

Che {Step Mumber of Muli Step Spe +

alue of Extemal Trigger. =

. |
| Aqui puede seleccionar el I
: tipo de datos de |

r
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1. Seleccione a la izquierda aparecera el siguiente cuadro. Entonces usted puede cambiar

de la ola ostion

espesor de grado vy el valor maximo de cada canal.

LeftY — Channel Select ———— [ Set Pen Width
T B Chi Chz Chz Ch4a
2 B S ) = () R | |
T T Input bMax value ChS Che Ch7 Che
ac  so (@ h. =i =1 =S =]

oK Cancel

2. Usted puede seleccionar desde la parte superior de la ventana superior para guardar o
cargar ola tendencia registro (*. TRD)

Save Data Loaa Data
3. Usted puede seleccionar desde la parte superior de la ventana superior para guardar la
pagina actual como formato de imagen (*. bmpor *. jpg)

&

Sawe FIC
4. Usted puede seleccionar desde la parte superior de la ventana superior para imprimir
olas bramando

Frint

=

Print

@ % N T Numbet of the fist record pou like to pint [500
~| %
= S - Number of the last record vouTie to prine 2000

[ 2

[EZM

5. Usted puede seleccionar desde la parte superior de la ventana superior de utilizar
herramientas de servicio en linea (Por favor, consulte TO3-3)

fiid

Keppad

6. También puede seleccionar para ejecutar esas funciones por elementos de menu en la
parte superior izquierda El# &eepe  Tools
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2.7.2 Pagina de datos sobre el estado
Puede mostrar la informacion del valor actual de cada uno de los datos, el estado de VFD y
codigo de error

Trend Status }

Fault Status of Drive Hame | Data EWUNI 7Hiﬂame 'Dm 7|’Uml ‘
' Error Code: 0 Frequency command F: 0.00 Hz  [Value of External Trigger: 0
Na Srrs e Cutput Frequency H 0.00 Hz || The Correspondent Value of Power Factor 0.0
Cutput Current A: 0.0 A Pr.65 ¥ Low word of H: 0.00
Status of AC Drive DC-BUS Voltage U 250:3 |V Pr:65 X High word of H- 0
BUN Al 5 PAD Output Voltage E 0.0 AL Drive Temperature 301
@ =ToF BEY Step Mumber of Multi-Step Speed Operation. |0 PID Feedback Signal 0.00 Hz
) Time of PLC Operation 1] PID Target Value 0.00 Hz

Haga clic aqui aparecera un mensaje de error la historia como bramido:

Error History

Error Code |Errur Description |Time | I_él

1 2 ou  Over-voltage 1952007 9:19:50 A
2 1 ) oc : Over-current 10972007 9:20:03 A
3— 13 GFF : Ground fault 10952007 9:20:11 A
4— 2 o Over-voltage 109052007 9:20:24 AM
5_ 1 ac  Owver-current 109052007 9:20:39 Ak
B_ 13 GFF © Ground fault 10952007 9:21:03 Ak

7

Clear Exit
2,8 seguimiento mstantaneo
. |1 . EBhe Gy |
=2 LE] iy _ el &
Com Setup _Dpen Exit Buick Setup  Farameter Adwvance K.eypad

Monitor

. ¥ Rated Current 2,54
Drie i oV Rated Voltage: 230V g N
Version: 3.03 KW{Hp): 04{0.5) Keypad Esit

Hz 50 60

0 12 24 36 48 €0

100.00

E=ll  0.00+ J

[Frequency command . = [actput Frequency [Dutput Frequency B B @a
Option

9

Clear
r‘\'n

umr
Dutput Frequency H ~|  cursorvalue |

1. Haz clic aqui para iniciar la supervision inmediata
==

Start
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Drive: VFD-M Rated Current: 2.5A y
Rated Voitage: 230V % 4 1
al

Version: 3.03 KVV{Hp): 0.4{0.5) Kevpad Ext

Hz

0 12 24 36 48 60

= 60.00 Hzgee] | 18.09 HZ
jgr_e%@fycommandﬁ = YQuteas Plequency H =l [Bitput Frequency H B |

26

0 12 24 36 48 60

(.1 Pleass input the value to change the maximum Masx value || ('f} (’TB
ok

= ~ value of meter_
Cancel

3. El oscilégrafo vibrando tiene la misma funcion con el registro de tendencia, pero tiene sélo

un canal
4. Puede optar por utilizar la herramienta de funcionamiento en linea (Por favor, consulte TO3-3)

2.9 Funciones avanzadas
2.9.1 Pagina A

=1

File Drive Disgnostic Options Help

phs Ll <~
Oen \@_Eé_

modelo I | Aqui estd en comunicacion de datos de

igilancia’

— _Trend Manitor

B
E
|

: como se muestra en la siguiente-ventana.., 1o Chimskaven 8 Eermacd
Protoool ki e e e L F [ EvorOpear. L7 Limsic ¥ Check Message by Delta Rules
|
Monitor Drigg Status Input Command
= = e —— Input any detaio send ="
&on | stor | ewosmev|  uos neser | er Ut SAy =
AU “srﬁ——mw—m——ﬂw———g;”’pu\r‘\“\ ___________ == -
Adarass [wame bata (vee) [uni [ Decmai| ] ek Aqui puede controlar operativo VFD, : 7
2366 E=zor coue: s 2100m
1 Z 22000 [ pEIO : :
A= 2 — | por favor, primero cambiar el comando :
= | de operacion I
e | fuente para el control de la comunicacion |
= S

% History Messgae

Total Records a Error Records o Timeout o
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Puede introducir comandos de comunicacion en la derecha de Ia ventana

' Advance - Com 5, BaudRate 9600, Profocol < ASCIL

File Select

(.
| Uso de la funcion de verificacion | .p...........
| mensaje por las normas de Delta I' t

e — — — 4

Monitor Drive Status Inpu! Cummand —_—

Select diive series ko = Adddress
r | Fiead +] 700 _
| codigo de comunicacién puede ser reco;an y | =—————

1 daa o send

| transmitan automaticamente a través de software || ¢ odee:
L TR CTSTORT TTIow T FWD T TRV CTEXT T WFTT I —_— ==

Address |Hame |pata (Dec) |unit |Decimal | & Hex [ [pec | Bin

| |2100 | Erzor Code: Q Q | | 21000 \
—_——————— [ aree—| Seacey oS fetoe — —isem— T —n6— il (il -pg-——————-_—-——T - m _———

: Comunlcacmn codigo debe de*dlmafehar €n forma manual

oOutput Current A

DE-BUS Voltage Us

|| Desde el software de forma automatica
| | afiadir comandos de control en

| 2106 output veitags =: 1
[ J2207  step wambes of [o 0
::105 Time of PLC Operation: |0 0
2103 |Value of External 0 9 =

’f History Messgae

1 Send >

1 Send » : Receive

1 Send » : Receive

Send > 1 ’J’JQVJCD\xDD\xOA Receive

1 Send ¥ & 09010CD\ %00\ x0R Receive
o

Send COAXOD\XOR . . Receive

Tots] Records 143 Exror Records | i Timeout 0

2.9.2 HojaB

Puede continua I|bremente hacer pruebas de comunicacion de ¢ comandos pagina B

Ele Select
a rﬁj > T Repeattines (0:always 80) | Termil Conditi [ Audd Checksum into Command
i = 5
sl dwr e e AN Tineut. | T Eror0cew [~ TineQu | ¥ Check Message by Dok Fes
A 8|
¥l command to send | Replied Message | Replied Data (Hex) [ Hote

|

’f History Messgae

Receive
Receive
Receive
Receive
Receive
Receive

Vv ovy vy

Tots] Records 1166 Exror Records | i Timeout 0

Estado de funcionamiento es similar a esto

Kephed riessage [1ephed bata Hex) [note

01260175 \x0D\x0A cEa
=
wmwn
GEnE
cooom
crs

10620010578

Total Records 403 Biror Records | 71 Timeout 1



TECNDO

2.10 Otras funciones
2.10.1 control PID

E= Delta YFDSort

X & F0R @ .

Com Setup Quick Setup  Parameter  Adwance Keypad Trend Honitar

On Line
FID Control %]
| Troubleshooting | | PID Diagram
Decrease Integral time(} and increase Differential
- s Limit of PID E
time(D) Targeted Outgr i Fraquency
value Frequenay [ | peya| | commend
Pr.122 :
Defmiionof Seiecton of
Detection Value Detection vake |
: | —i
— AVI{Pr128~Pr 130)
] ==Before m=After A i Pr116
7
! = =
Pr.No | Description \ Unit | Data \ Default | Min \ Max | ~
s 116 PID Feedback 0 [ o 3 =
- 117 PIDPgain 1.0 L0 0.0 10.0
118 PIDIgain sec 100 100 0.00 | 100.00
? 118 |PIDDgain sec  0.00 0.00 000 10D E’j
2 120 Tupperlimit Hz 100 100 0 100 =
> : : : i Read
] 121 PID filter sec 0.0 0.0 0.0 25
122 PID outlimit Hz 100 100 o 110 =
5 £ 3 1 5 128 | Minref0-10V W 0.0 0.0 0.0 10.0 —;‘f
Time 120 h. £ 01 '3 ann 100 oo ETa i [ bt
B Overshoot [ Rise time toa large @ @ I [ @
) i } RUN b sTop [l | i
[ Setlletimetoo large [+ Undamped, Marginal stable  RUMN STOP JOG FWD REY ]

2.10.2 automaticamente la medicién de parametros del motor

[ Delta YFDSoft

Keypad
Trend,
Monitor

| g, ABhe = | |
ST -
Exit Quick Setup  Parameter Advance Keypad Tiend tanitor
PID Control

' | |Before Auto Tuning
@ hake sure motorwiring is correct.

@ Make sure the motar has no-oad before executing auto-tuning
and the shaftis not connected to any belt or gear motar.

@ Fillin Parameters as below with correctvalues;

20 30 40 : - =
10 50 7  Only auto detect B value and Pr.07.01
F 3 must be input manusally.

Pr. lNo |Descriptin-n |unit |Data |Defau}t|Min [Max |
0101 | Max volt freq Hz 6000 60.00 0.0 400.00
01-02 | Max output volt v a0 |#00 |02 (5100
0700 | Motor rated curr o [100 B EE: 120 ﬁ
0704 | Poles of motor ' 4 4 |2 10 =i}
07-08 |Rated sip Hz (200 300 |0.00 2000 e
’ 07-01 :No-load current %o :40 :40 i 590 JI?-—;‘
LS = =0l 0706 Riline toline mohm |0 0 o 165535 =
{, | Write

Hz START ﬁ,







